Przedmiar robot
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Kosztorys PROJEKT ARANZACJI POMIESZCZENIA SZATNI
1 Rozdziat Roboty Budowlane etap |
1.1 Grupa Demontaze i rozbiorki
1.1.1 Element Demontaze
1.1.1.1  |Kalkulacja Usuniecie z obiektu strarych mebli i wyposazenia przeznaczonego do utylizacji. Przyjeto 5 r-g
indywidualna | ]
Wyliczenie iloscirobot:
7777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 h“ 1,000
RAZEM:: 1,000 |kpl 1,00
1.1.1.2 |KNNRS 9/502/4 |Oprawy oswietleniowe montowane w sufitach podwieszonych, demontaz oprawy zarowej, halogenowe;j,
compact
R=1,300 M=1,000 S=1,000
szt 4,00
1.1.1.3 |KNNR 9/501/5 |Oprawy oswietleniowe zawieszane, przykrecane, demontaz oprawy - oprawa awaryjna do ponownego
montazu
Wyliczenie ilosci robot:
7777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 h“ 1,000
1,000 |szt 1,00
1.1.1.4 |Kalkulacja Demontaz anemostatéw
indywidualna | ]
Wyliczenie iloscirobot:
7777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 2 2,000
RAZEM:: 2,000|szt 2,00
1.1.1.5 |Kalkulacja Demontaz czujek pozarowych
indywidualna |
Wyliczenie ilosci robot:
7777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 2 2,000
2,000|szt 2,00
1.1.1.6 |Kalkulacja Demontaz gtosnkéw
indywidualna
RAZEM:: 1,000 |kpl 1,00
1.1.1.7 |KNR 929/108/4 |Rozbidrka sufitbw podwieszanych z ptyt kasetonowych, przy powierzchni rozbiérki ponad 5 m2, oktadzina
... |POjedyncza(kasetony) ]
Wyliczenie ilosci robot:
777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 2288 022880
22,880|m2 22,88
1.1.1.8
RAZEM:: 23,080|m2 23,08
1119 |KNNR 9/402/5 |Gniazda instalacyjne wtykowe, demontaz gniazda nieuszczelnionego podtynkowego lub natynkowego
Wyliczenie iloscirobot:
7777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 2 2,000
2,000|szt 2,00
1.1.1.10
RAZEM:: 1,000|szt 1,00
1.1.1.11
4,509/m3 4,51
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1.1.1.12 |KNR 401/108/1 |Wywoz odpadéw samochodami skrzyniowymi, do 15-km. Analogia
A
Wyliczenie ilosci robét:
e ABY 4,510
RAZEM:: 4,510/m3 4,51
1.1.1.13 |Kalkulacja Opfata za utylizacje $mieci i gruzu
indywidualna
m3 4,51
1.1.2 Element Rozbiorki
1.1.2.1 |KNR 401/348/2 |Rozebranie $cianek, z cegiet, zaprawa cem-wap, grubosc¢ $cianki 1/4 cegty
m2 6,16
1.1.22 |KNR 401/106/4 |Usuniecie materiatow z rozbiorki z budynku. Analogg |
'''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''' RAZEM:  0431|m3 0,43
1.1.2.3 |KNR 401/108/1 |Wywoz odpadow samochodami skrzyniowymi, do 15-km. Analogia
KNR 401/108/4
'''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''' m3 0,43
1.1.2.4 |Kalkulacja
indywidualna
Wyliczenie iosci robot:
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 043
RAZEM:: 0,430|m3 0,43
1.2 Grupa Prace w systemie suchej zabudowy
1.2.1 Element Sufity podwieszane
1211 |KNNR 7/702/2 | Sufit podwieszany, modutowy. Modut 60x60 cm zgodnie z projektem architektury. |
Wyliczenie iloscirobot:
777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 2 288 22,880
RAZEM 22,880|m2 22,88
1.2.2 Element Obudowy GK
1221 |KNRW Obudowa ptytami gipsowo-kartonowymi na rusztach metalowych 50 mm, obudowa piondw instalacyjnych
202/2004/4 |dwuwarstwowa, 2 x plyta g-kAgr. 1,25em
Wyliczenie ilosci robSt:
Zabudowazaszafami
''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''' m2 16,76
123 Element Sciany i obudowy $cian z ptyt HPL gr. 6 mm
1.2.3.1 |KNRW Scianki z wysokocisnieniowego laminatu dekoracyjnego (HPL) o grubosci ok. 6 mm. Konstrukcja z profili
202/1029/1 (1) |aluminiowych. Scianka HPL o wysokiej wodoodpornosci i odpornosci na uszkodzenia mechaniczne. Drzwi o
szerokosci 80 cm.
Wysokos¢ catkowita 2,00 m, przes$wit - 15 cm.
e manalogia ]
Wyliczenie iloscirobot:
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 200211 4,220
4,220/m2 4,22
1.3 Grupa Elementy wykonczen
1.3.1 Element Posadzki
1.3.1.1  |KNR BC 5/103/2 |Wyréwnanie i wygtadzenie podktadéw podiogowych pod plytki ceramiczne, wyktadziny lub panele za pomocg
masy samopoziomujgcej, grubosci do 5,0 mm
m2 23,08
1.3.1.2
m 22,09
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1.3.1.3 |KNR 202/1112/5 |1. Wyktadzina heterogeniczna winylowa
RAZEM:: 10,347|m2 10,35
1.3.1.4
RAZEM:: 15,262|m2 15,26
1.3.2 Element Sciany
1.3.2.1  |KNNRW 3/609/1|Uzupetnienie tynkéw zewnetrznych o powierzchni do 5-m2, tynki kategorii lll z zaprawy
o ......__|CEmentowo-wapiennejzwykte ]
Wyliczenie ioscirobot:
Po wyburzeniu Scianki | 020830 0,660
RAZEM:: 0,660|m2 0,66
1.3.2.2 |Kalkulacja Przetarcie $cian, zdrapanie farby.
indywidualna
Wyliczenie ilooirob6t:
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 6183 0 61,830
RAZEM:: 61,830|m2 61,83
1.3.2.3 |DC 191/101/2 |Reczne zagruntowanie podtoza preparatem gtebokopenetrujgcym, dwukrotne, powierzchnia pionowa -
...___|gruntowanie przed potozeniem gtadzi
m2 61,83
1.3.24 |KNR 202/815/4 |Gladz gipsowa na scianach z elementow prefabrykowanych i betonow wylewanych, 2-warstwowa |
Wyliczenie ilosci robot:
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 6183 0 61,830
61,830|m2 61,83
1.3.25 |DC 191/101/2 |Reczne zagruntowanie podtoza preparatem gtebokopenetrujgcym, dwukrotne, powierzchnia pionowa -
o...___|Qruntowanie przed malowaniem
Wyliczenie ilosci robot:
777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 6 183 61,830
RAZEM 61,830|m2 61,83
1.3.26  |KNR 202/1505/3 |Malowanie farbami ceramicznymii wewnetrznych podiozy gipsowych z gruntowaniem, 2-krotne. Analogia
Wyliczenie iloscirobot:
777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 6 183 61,830
RAZEM 61,830|m2 61,83
14 Grupa Elementy montazowe i instalacyjne
1.4.1 Element Instalacje elektryczne
1.4.1.1 |Kalkulacja Ponowny montaz gto$nikow
indywidualna |
Wyliczenie ilosci robot:
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, h" 1,000
RAZEM:: 1,000 |kpl 1,00
1.4.1.2 |KNR 506/1606/9 | Instalowanie gniazd w wykonaniu zwyklym do samoczynnych ostrzegaczy pozarowych - czujek
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, R=0055 M=1000 S$=1000 ]
Wyliczenie iloscirobot:
7777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 20 2,000
2,000|szt 2,00
1.4.1.3 |KNNR 5/306/2 |tgcznik pt 10A, 250V 1-biegunowy
szt 1,00
1.4.1.4  |KNR 508/504/3 |Montaz na gotowym podtozu opraw o$wietleniowych z podigczeniem, oprawy zwykle, przykrecane koricowe |
Wyliczenie ilosci robot:
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 4 4,000
RAZEM:: 4,000|szt 4,00
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1.4.1.5 |KNR 508/504/3 |Montaz na gotowym podtozu opraw os$wietleniowych z podtgczeniem, oprawy awaryjne, przykrecane
... Jkoncowe (kosztmontazu) ]
Wyliczenie ilosci robét:
s 1,000
RAZEM:: 1,000|szt 1,00
14.2 Element Elementy instalacji sanitarnych
1.4.2.1 |Kalkulacja Rurki c.o. do przeniesienia pod parapet. W przypadku braku mozliwosci zlokalizowania zaworéw nalezy
indywidualna rurocigg umiesci¢ w bruzdzie $ciennej, a dla zaworu odpowietrzajgcego przewidzie¢ rewizje w Scianie.
kpl 1,00
1.4.2.2
szt 2,00
1.5 Grupa Meble
1.5.1 Element Meble
1.5.1.1 |Kalkulacja Szafki szatniowe na srodku pomieszczenia w laminacie Egger, kolor H1303 ST12 Dgb Belmont brazowy lub
indywidualna _ |do doboru w N/A, gorna czesc szafek z frontami z lustrem (SZ1.L, LU2). |
Wyliczenie iloscirobot:
7777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 s 8,000
RAZEM:: 8,000 kpl 8,00
1.5.1.2 |Kalkulacja tawki wzdluz szafek z szafkg na buty, fawki w kolorze niebieskim battyckim Egger U545 ST9; tawka od goéry
indywidualna z tapicerowanym siedziskiem w kolorze zblizonym do odcieni laminatu drewnopodobnego (L1, £2);
Wyliczenie ilosci robot:
''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''' 1,00
1.5.1.3 |Kalkulacja
indywidualna
Wyliczenie ilosci robot:
7777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 w6 16,000
RAZEM:: 16,000 kpl 16,00
1.5.1.4 |Kalkulacja Szafki na mundury w laminacie Egger, kolor H1303 ST12 Dgb Belmont brgzowy lub do doboru w N/A,
indywidualna _ [(SNM2)
Wyliczenie ilosci robot:
7777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 h“ 1,000
‘ 1,000 |kpl 1,00
1.5.1.5 |Kalkulacja Szafki na mundury w laminacie Egger, kolor H1303 ST12 Dab Belmont brgzowy lub do doboru w N/A,
indywidualn
kpl 1,00
1.5.1.6 |Kalkulacja
indywidualna
kpl 1,00
1.5.1.7 |Kalkulacja Lustro scienne 600x1800 mm - LU1
indywidualna
RAZEM:: 1,000 |kpl 1,00
1.5.1.8 |Kalkulacja Wieszak $cienny WS1
indywidualna
RAZEM:: 1,000 |kpl 1,00
1.5.1.9 |Kalkulacja Pufa tapicerowana w kolorze ceglastym - PU
indywidualna | ]
Wyliczenie ioscirobot:
7777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 h“ 1,000
1,000 kpl 1,00
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